
 

1300 Henley Court 
Pullman, WA 99163 

509.334.6306 
www.digilentinc.com 

PmodHB3™ Reference Manual 
 

Revised April 12, 2016 
This manual applies to the PmodHB3 rev. E 

 

DOC#: 502-069 Copyright Digilent, Inc. All rights reserved. 
Other product and company names mentioned may be trademarks of their respective owners. Page 1 of 4 

 

 

Overview  

The Digilent PmodHB3 offers a 2A H-Bridge circuit with external feedback to drive small to medium sized DC 

motors. 

 

1 Functional Description 

The PmodHB3 utilizes a full H-Bridge circuit to allow users to drive DC motors from the system board. Two external 

pins are provided on the Pmod for sensor feedback on the DC motor, if desired. 

 

2 Interfacing with the Pmod 

The PmodHB3 communicates with the host board via the GPIO protocol. Like all H-Bridges, care must be taken to 

avoid causing a potential short within the circuitry. In terms of this Pmod, this means that the Direction pin must 

not change state while the Enable pin is at a high voltage state. If this does occur, one set of switches that are 

driving the motor will be closing while the other set is opening, allowing for the possibility for both sets of switches 

to be open at the same time, creating a short. 

To drive the motor at a specific speed, users will need to choose a static direction (forwards or backwards 

corresponding to high or low voltage) on the Direction pin, and then perform pulse-width modulation on the 

 
 

The PmodHB3. 

 
 

 2A H-bridge circuit 

 Drive a DC motor with operation voltage up 
to 12V 

 Screw terminal blocks for connection to the 
motor 

 Separate header for external motor 
feedback 

 Small PCB size for flexible designs 1.2 in × 
0.8 in (3.0 cm × 2.0 cm) 

 6-pin Pmod port with GPIO interface 

 Follows Digilent Pmod Interface 
Specification Type 5 

 Example code available in resource center 
 

Features include: 

https://reference.digilentinc.com/pmod:pmod:hb3#documentation
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Enable pin. The more often that an enable pin is driven high within a set time frame, the faster the DC motor will 

spin. 
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Table 1. Frequency and corresponding rotation. 

The way that this works is that when voltage is being applied, the motor is driven by the changing magnetic forces. 

When voltage is stopped, momentum causes the motor to continue spinning a while. At a high enough frequency, 

this process of powering and coasting enables the motor to achieve a smooth rotation that can easily be controlled 

through digital logic. 

Pin Signal Description 

1 DIR Direction pin 

2 EN Enable pin 

3 SA Sensor A feedback pin 

4 SB Sensor B feedback pin 

5 GND Power Supply Ground 

6 VCC Positive Power Supply (3.3/5V) 

Table 1. Pinout description table.  
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Figure 2. PmodHB3 block diagram. 

Any external power applied to the PmodHB3 must be within 2.7V and 5.25V; however, it is recommended that 

Pmod is operated at 3.3V. 
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3 Physical Dimensions 

The pins on the pin header are spaced 100 mil apart. The PCB is 1.2 inches long on the sides parallel to the pins on 

the pin header and 0.8 inches long on the sides perpendicular to the pin header. 

 



 

 
 

Компания «ЭлектроПласт» предлагает заключение долгосрочных отношений при 
поставках импортных электронных компонентов на взаимовыгодных условиях! 

 
Наши преимущества: 

 Оперативные поставки широкого спектра электронных компонентов отечественного и 
импортного производства напрямую от производителей и с крупнейших мировых 
складов; 

  Поставка более 17-ти миллионов наименований электронных компонентов; 

 Поставка сложных, дефицитных, либо снятых с производства позиций; 

 Оперативные сроки поставки под заказ (от 5 рабочих дней); 

 Экспресс доставка в любую точку России; 

 Техническая поддержка проекта, помощь в подборе аналогов, поставка прототипов; 

 Система менеджмента качества сертифицирована по Международному стандарту ISO 
9001; 

 Лицензия ФСБ на осуществление работ с использованием сведений, составляющих 
государственную тайну; 

 Поставка специализированных компонентов (Xilinx, Altera, Analog Devices, Intersil, 
Interpoint, Microsemi, Aeroflex, Peregrine, Syfer, Eurofarad, Texas Instrument, Miteq, 
Cobham, E2V, MA-COM, Hittite, Mini-Circuits,General Dynamics и др.); 
 

Помимо этого, одним из направлений компании «ЭлектроПласт» является направление 
«Источники питания». Мы предлагаем Вам помощь Конструкторского отдела: 

 Подбор оптимального решения, техническое обоснование при выборе компонента; 

 Подбор аналогов; 

 Консультации по применению компонента; 

 Поставка образцов и прототипов; 

 Техническая поддержка проекта; 

 Защита от снятия компонента с производства. 
 
 
 

 
 

Как с нами связаться 

Телефон: 8 (812) 309 58 32 (многоканальный)  
Факс: 8 (812) 320-02-42  
Электронная почта: org@eplast1.ru  

Адрес: 198099, г. Санкт-Петербург, ул. Калинина, 

дом 2, корпус 4, литера А.  
 

mailto:org@eplast1.ru

